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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1 PRZEDMIOT ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wyming instalacji
elektrycznej w pomieszczeniach adaptowanych na potrzeby utworzenia
,,Centrum Zdrowego 1 Aktywnego Seniora” w budynku Miejskiego Centrum
Medycznego ,,Gorna” w Lodzi przy ul. Felinskiego 7.

1.2 STOSOWANIA ST

Specyfikacja szczegdlowa jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH ST

- rozbudowa istniejacej rozdzielni gtdwnej RG obiektu o pole odptywowe dla
rozdzielni RC

- wewnetrzna linia zasilajaca do rozdzielni RC

- rozdzielnia RC

- instalacje odbiorcze:

- o$wietlenia podstawowego,

- o$wietlenia awaryjnego,

- gniazd wtyczkowych,

- zasilania urzadzen technologicznych

- zasilania urzadzen wentylacji

- zasilania urzadzen komputerowych 1 teletechnicznych,
- ochrona od przepieé

- ochrona od porazen elektrycznych

- demontaz instalacji istniejace;.

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z okre$leniami ujetymi
w odpowiednich normach i przepisach, ktorych zestawienie podano w p-kcie
10 niniejszej ST.

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa SST i poleceniami przedstawiciela Inwestora.
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Przed przystgpieniem do robot Wykonawca zgtosi fakt przystgpienia do robot
do przedstawiciela Inwestora oraz kierownika prac zwigzanych z wymiang
instalacji w celu ustalenia czasu i zakresu robét dla poszczego6lnych etapow
budowy.

2 MATERIALY

2.1 WYMAGANIA OGOLNE
Wymagania ogdlne podano w SST.

2.2 STOSOWANE MATERIALY.
Szczegotowy wykaz materialow instalacyjnych podano w przedmiarze

robot.

3 SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji winien wykazac si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacych maszyn 1 sprzetu gwarantujacego
wlasciwg jakos¢ robot:

elektronarzedzi

mtot udarowy

Sprzet powinien by¢ zgodny z ustaleniami  SST D-M-00.00.00.

TRANSPORT
Wykonawca przystepujacy do wykonania w/w prac winien wykazac si¢
mozliwos$cig korzystania z nastepujacych srodkow transportu:
samochodu dostawczego,
Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢
zabezpieczone przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami
transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegolnych elementow.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom ogdlnym

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Organizacja robot

Wykonawca przedstawi przedstawicielowi Inwestora do akceptacji projekt
organizacji 1 harmonogram robdt uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich
bedzie wykonana wymiana instalacja.
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5.2. Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi
instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dost¢pna dla
prawidlowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata
w liniach poziomych i pionowych.

5.3. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji
elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do
podtoza w sposob trwaly, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne,
w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.

5.4. Przejscia przez Sciany

PrzejScia przez $ciany i stropy powinny spetnia¢ nast¢pujgce wymagania:
- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,
- miedzy strefami pozarowymi wykona¢ przegrody ognioodporne

5.5. Montaz sprzetu, osprzetu i opraw oswietleniowych

Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowac do podioza w sposob trwaty
zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

Do mocowania sprz¢tu 1 osprzetu mogg shuzy¢ konstrukcje wsporcze lub
konsolki osadzone na podtozu, przyspawane do stalowych elementow
konstrukcji budowlanych lub przykrecone do podtoza za pomoca kotkow

I Srub rozporowych oraz kotkow wstrzeliwanych. Uchwyty (haki) dla opraw
zwieszakowych montowane w stropach nalezy mocowacé przez wkrecanie

w metalowy kotek rozporowy lub wbetonowanie. Nie dopuszcza si¢
mocowania hakoéw za pomocg kotkoéw rozporowych z tworzywa sztucznego.
Zawieszenie opraw zwieszakowych powinno umozliwia¢ ruch wahadtowy
oprawy.

Przewody opraw o$wietleniowych nalezy taczy¢ z przewodami wypustow za
pomoca ztaczy Swiecznikowych.

5.6. Ukladanie przewodoéw
e Wykonanie instalacji p/t wymagac bedzie:
- ulozenia przewodow na istniejgcych $cianach niezbedne bedzie
wykucie odpowiednich bruzd pod przewody i §lepych wnek pod
osprzet oraz ich zatynkowanie.
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5.7. Laczenie przewodow
W instalacjach elektrycznych wnetrzowych taczenia przewoddw nalezy
dokonywac w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach
Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. W przypadku gdy odbiorniki
elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a samo
ich podiaczenie do instalacji nie zostalo opracowane w projekcie, sposob
podtaczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub kompetentnym
przedstawicielem Inzyniera.
Przewody musza by¢ utozone swobodnie i niec mogg by¢ narazone na naciagi
I dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢ przewody
0 rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest
przygotowany.
W przypadku zastosowania zaciskow, do ktorych przewody sg przylaczone za
pomocg oczek, pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigedzy oczkami
powinny znajdowac si¢ podktadki metalowe zabezpieczone przed korozja
W sposob umozliwiajacy przeptyw pradu. Dlugos¢ odizolowanej zyty
przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie.
Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.
Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny
lecz zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca si¢
zastosowanie tulejek zamiast cynowania).

5.8. Montaz tablic rozdzielczych i aparatury

Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

- dokreci¢ w sposob pewny wszystkie Sruby 1 wkrety w potaczeniach
elektrycznych i mechanicznych,

- zalozy¢ ostony zdjete w czasie montazu

- podlaczy¢ obwody zewnetrzne

- podlaczy¢ przewody ochronne

5.9. Proby montazowe

Po zakonczeniu robdt nalezy przeprowadzi¢ proby montazowe obejmujgce
badania i pomiary. Zakres prob montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.
Zakres podstawowych prob obejmuje:

- pomiar rezystancji izolacji instalacji
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- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow

- pomiary impedancji petli zwarciowych

- pomiar nat¢zenia o$wictlenia

- pomiary rezystancji uziemien

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

(1) Sprawdzenie i odbidr robot powinno by¢ wykonane zgodnie z normami
[4], [5], [7] przepisow [6].

(2) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich

zakonczeniu powinno podlegac:

zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacja projektowa,

wlasciwe podlaczenie przewodu fazowego i neutralnego

zalagczanie punktow swietlnych zgodnie z zalozonym programem
wykonanie pomiardw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiaréw
skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikoéw

do protokotu odbioru.

7 OBMIAR ROBOT

Obmiar robot obejmuje cato$¢ instalacji okreslony w poszczegdlnych
przedmiarach robot. Jednostkg obmiarowa jest komplet robot.

8 ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu
8.2. Odbiory cz¢sciowe

8.3. Odbiory koncowe

8.4. Odbiory ostateczne
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9 PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych roboét i pomiarow
pomontazowych okreslony w poszczegdlnych przedmiarach robot

10 PRZEPISY | NORMY

[1]

[2]

[3]

[4]

[5]
[6]

PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do
uktadania na state. Przewody o izolacji i powloce poliwinitowej, okragle.
PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do
uktadania na state. Przewody jednozytowe o izolacji poliwinitowej.
PN-76/E-90301. Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw
termoplastycznych i powtoce poliwinitowej na napig¢cie znamionowe 0.6/1 kV.
PN-EN 12464-1:2004. Swiatto i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.

Czes$¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.

Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych. Instytut Energetyki 1988 r.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm PN-1EC 60364



